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1 사항

1) 공사개

본 공사는 강남 원 시  재 시  사 실에 집 식  운 는 빌  동 어 시

 시 하여 건 내  열원/난 / 생 등에 한 통합 리  운  동  에 지 감  

 하는 계 비 동 어 공사에 하도  한다.

2) 공사

계도 , 시   ( 하 계도  한다)에 시   내  말한다.

3) 

(1) 본 시  규격  내   상 할 에는 본 시 가 우 한다.

(2) 본 시  도  내  상 한 경우에도 본 시 가 우 한다.

(3) 계도 에 한 공 , 재  재질   등  내  실  행하  가능할 시

에는 드시 감독원에게  보고하고 에 한 승  득한 후에 시공하여  한다.

(4) 본 시  상 에  달 질  .

4) 계도

계도  내   상 하거나 누 ,  었  경우 또는   경우에는 감독원  

지시에  한다.

5) 감독원

감독원  함  공사 주 가 지 한 계직원 또는 공사 감리  말한다.

6) 공

시공 는 공사 착  에 착공계  공    공  상 하게  하여 감독원  승

  한다.

7) 시공계

시공 는 재운 , 비사   타 필 한 시공계  하여 공사착   감독원  승

 득 해  한다.

8) 시공도

시공 는 드시 시공하  에 과 계도  검   건 , , 비  시공 상  

해결한 후 시공도   하여 감독원  승  득한 후 공사에 하여  한다.

9) 시공

시공 는 계도 에 나타난 능   할  도  시공하여  하 , 능에 계 는 

경미한 누 에 하여 도 상  시공해  한다.

10) 타 공사  

(1) 본 공사  , 건 , 비,  공사   는 공사는 해당감독원과 사  후 시

공 하여 본 공사  해 타 공사  공 에 차질  하 가 생하지 도  책  다하여  

한다.

(2) 닥, 벽,  등 건  에  뚫거나 량  할 도 계감독 과    

하에 에 향  없도  공사  해  한다.

11) 공사 리

(1) 공사  리는 동 ,  등 계 규에  행하여  한다.

(2) 시공 는   타    통 하고  단 , 생 리, 재, 도

난, , 피해에 책  지  사고 지에  한다.

(3) 공사  항상 끗하게 청  하고 든 재  공사  가 재 등에 한 리, 보 ,

리  철  해  한다.



12) 공사보고

시공 는 공사  진도,  취업상태, 재    , 각  검사, 타 필 한 사항  

재한 공사  보고    하여 감독원  승  득 해  한다.

13) 계변경

계변경  원  계  건에 하  감독원  승 하에  같  경우 실시 어 한다.

(1) 건  계 내 과 하게 상  할 경우

(2) 규   하여 시공  변경  경우

(3) , 건  등 여건 변동  한 계변경  경우

(4) 시공 가  타 시  계변경 가

14) 공도

시공 는 공사 공도  하여 감독원  검  득한 후 공도 3  하여 감독원  승

  한다.

15) 보 리

(1) 시공 는 공 후 비운  리에 필 한 보 리 내   보  검  공  

하여 감독원  승   한다.

(2) 보  리 내 에는  사항  포함해  한다.

① 운   검 사항

② 운  

③ 비  보  

④ 보  리 

⑤ 타 지 리에 필 한 사항

16)   공사  보

(1) 시공 는 주   각  재  , , 변질, 실 등  지하  한 

철 한 책  립하여  하  보  못  한  해에 해 는 시공 가 보상

하여  한다.

(2) 시공도  또는 공사가 료   각   각    공  , , 변

질, 실 등  지하  한 철 한 책  립하여  하  보  못  한  

해에 하여는 시공 가 보상해  한다.

17) 질 보

본 건  감시 (CCMS) 공사는  같  건  갖  업체  말한다.

건 산업 본  9  규 에 한 건 사업  하는 계 비공사업 허  보 하고 

는 업체 어  한다.

ISO 9001  보 하고 는 업체 어  한다.

ISO 14001  보 하여 경 폐 에 한 처리 능  보 하고 는 업체 어  한다.

산업 신 진  시행  18 에  신   어 한다.

공사업  4 1항  규 에 하여 공사업 허  등 , 보 하고 는 업체 어  

한다.

18) 청  뒷 리

(1) 각  비는   끗  닦  후 도  겨진  같  색  도  하고 에 

택  나도  질하여  한다.

(2) 든   에  지나  끗  청 하여  한다.

(3) 에  시공도  생하는 든 포  상 나 쓰  각  폐  등  시공  담  

시   운  처리하여  한다.



19) 시운

(1) 시공 는 든 공사 료 후 계 비 에 한 시운  시행하고 합 시운  결과 보

고  하여 감독원에게 하여  한다.

(2) 시험 운   시공  못  한 비   등  해에 하여는 시공 담  

시 원상 복  하여  한다.

(3) 시공 는 공 후 1개월  내에  운 가 할 경우   견하여 비 운

에 한 지도   하여  하  운 지도   못  하여 생한 재비

 시공  담  해  한다.

20) 공

시공 는 합 시운  결과 상  없  경우 공도  각  행  하여 승   

후 공하여  한다.

21) 공 에 포함 지 는 사항

(1) 브  상  플 지 공   몸체  공사

(2) 트   도, 습도 보    

(3) MCC   내  결   보  

(4) 감시시  UPS 1차 원

(5) 타 본 시 에  는 사항



2 공 사   

1) 본 시   도 에 시  능  행할  는 , 원격 어 , 어  

공 , 운 , 취   공사.

2)  ,  재  공   시공.

(1)   공사

① 본 공사에 사 는 든 재는 한  공업 규격 (K.S)  우  사 하여  한다.

②  후 므  그에 하여 든 재  사 하여  하 , K.S  없는 

   1  하 , 감독원  승  얻어 시행한다. ( 연도 )

③  연결   든 ,   연결 에는 연동  사 하여  하여

            지   한다.

④ 경 는 검사, 검, 리에 편리한  택하고 어 과 다  강  과

            차  근 지 는  택해  한다.

⑤ 항상 사 는 내   단  고 하여 해  하 ,  피복  포함한 단

             40%  과하지 도  해  한다.

⑥  는 직  8m 하, 평  25m 하  타는 20m 내마다 하고   

상 필 한 곳에는    한다.

⑦ 시 에 재하지  든  공사  시공도상  승  얻어 시공함

            원  한다.

3)  공사

(1) 공사 에 도   시 에 하여  검 한 후에 실시하  원격 단말 과  

 등   단에 식별   쇄  견고한  착하여 시공결

  향후 지보 에 하도  하여  하 ,  내  감독원  지시에 다.

(2)  연결  어 타  사 함  원  하 , 미날 등에 연결 시에는 고  

샤  필  사 해  한다.

(3)   죠 트 등에 한 공사는 단에 여    30 cm 상 

어  하 , 든   내에 질  게 돈해  한다.

(4) 든 지공사는  시 에 하여 타동 에 거 실시하 , 지  연결  SPOT 

WELDING  함  원  한다.

(5)  공사는 료  후에 체  공사 에 하여 가링  실시하고 량한  

시 그 원  규 하고 한다.

(6)  공사시에  단에는    지하는  하고 시에는 특별

 내    할 우 가 는 에는  단에  포함하여 해  하

, 에  연결하 지 각  비닐 프  감  연 시킨다.

(7) 각   재단  감독원과 하여 실시한다.

(8) 동  블  도 에  생겨 는 다.

4) 내에  는 어  내에 취   , 릴 , 변  공   .

5) 동 어  개폐  공   .

6) 에 지  는 비에 취 는 각  어  .

7) 시  도 ,  도 , 결 도 료  공 .

8) 시 운   .

(1) 든  상 가동  하는 첵크 리 트   하고 그 리 트에 한  시행 

, 감독원과  한다.



(2) 든 워 플   결  감독원  지 하는 에  시공한다.

(3) 동  내  동 어  에 필 한 단 는 사 에 하여  ,  도

 하여  한다.

9) 납  동 어 시    계.

10) 원   하  보 .

11) 비   보 .

(1) 동 어 시  취 , 운  주  또는 천재지변에 한 것  닌 상동   운  하

에  공 후 2  내에 생시 계 는 상    리  체하여 한다.

(2) 본 동 어시  신 (NEP-MOCIE-2007-015)   어 한다.

(3) 계 는 주   연   한 원  하여  동 어 시  감독  

          비상사태에 각 처할  는 능  어  한다.

(4) 동 어 시  가 료  후 계 는 동 어  능  합 검하여 상  

없  경우 감독  검사   한다.

12) 당 지 보   운  원  하여 필 하다고 청할 경우 계 는 합한 과  

마 하여  한다.

13) 감시시  시 .

(1) 각 비들  에 재 하여 간단한 마우   비  어  상태  할  도

 한다.

(2) 비   리 가 원하는 시간주  감시할  도    보 하여  가능

하도  한다.

(3) 리 가 에 한 어가 가능하도  프 그  가능하여  한다.

(4) 비 어  편리하게 하 하여 리 가 변경  가능하도  하 ,  변경  

하도  하여  한다.

    



3  시  공    

  계 공사  타공사( 비, , 건   계 )  시공  다 과 같다.

1) 계 공사  비공사

 어  

 비 공 사 계  공 사

검 ,

          

몸체 검

  

계 ,

      

  

        

1 도검 ○ ○ - ○

2 브 - ○ - ○ ○

3 ○ - ○ ○ ○

2) 계 공사  공사

 어  

  공 사 계  공 사

개폐

    

어  보

  

지  

 공

원

공    사

계

 공사

어

  

1 감시 ○ ○ ○ - ○ - ○

2 동 지 - - ○ ○ - ○ -

3 차단 개폐 ○ ○ ○ - - ○ -



4 어   공사

1)  어  식 : D.D.C. (Direct Digital Control)

2) 감시시   원격 어  공사

원격 어 는 도   특 사 에 시   하게 하여  하  사  SYSTEM  원격

어 는 특  사 에  보여주고 는 감시시  능  만 하여  한다.

3) 동 어  공사

(1)   (   )

① 본 에 사 는  재는 한  공업 규격(K.S)  사 해  한다.

②  경 는 검사, 검, 리에 편리한  택하고, 득 한 경우  하고 어 

           과 다  강  과  차  근 지 는  택해  한다.

③ 고 , 고습   과도한 지  가  체  지   폭  질  는 곳  감

           독  지시에  한다.

④ 는   간격  30m  과하지 는 에 하  상 필 한 곳에는 

             한다.

⑤ 든  과  연결  크 트 2개, 싱 1개  사 하여 결합한다.

(2)   

① 삽 식 ,․습도 감지

ㆍ  도감지 는 검 가 -50～150℃ 는 것  사 해  한다.

ㆍ닥트  도감지 는 검 가 -20~ 70℃,습도감지 는 검 가 0~100%RH 는 것  

사 하  한다.

ㆍ감   검  에 할 에는 보  사 하여  하  감 통  닥트 내에 

할 에는 감  지지  사 하여 해  한다. 

②    브

ㆍ 브 본체가 청동  나사  사  체 도에 합하여  하  내  16Kg/cm2 상  

것  해  한다.

ㆍ 브 본체가 주철  플 지  사  체 도에 합하여  하  내  10Kg/cm2 상

 것  해  한다.

ㆍ 브  는 원  직  하 , 득 한 경우에 경사지게 할 에

는 동 우   평  게 하여  한다.

ㆍ 브  는 그 동에 필 하고 한 크   가진 것  해    

한다.

ㆍ  편  도  한 동  능  갖  여  한다.

ㆍ과 하 생시 브 보  한 크  능  포함한 여  한다.

ㆍ여러 브   한 NO( 상 열림)/NC( 상 닫 ) 택 능  갖  여  한

다.

ㆍ 브  주 는 검  리에 필 한 공간  보하여  한다.

③ 차 단  브

ㆍ 한 차단 특  가지  그 동  도는 에 격 상  키지 는 것    

해  한다.

④    어 

ㆍ통  주 에는 보  리에 한 공간  고 커볼트 등  견고하게 고 시킨

다.



ㆍ  할 에는  과  사  에  도  키지 도  가 

지 하는 공  해  한다.

4) ,  재

(1)    재

 (BC) : 16, 22, 28, 36

KS 시  후강  (KSC 8401)

KS 시  후강  플링 (KSC 8410)

                 트 (KSC 8404)

                 싱 (KSC 8402)

                 말 드 (KSC 8406)

                 비 엘보 (KSC 8405)

                 우트 트  (KSC 8411)

후 시블 듀 트  타 (16)

KS 시  후 시블 듀 트 (KSC 8422)

후 시블 듀 트  타 (KSC 8424)

(2)    재

 HIV 2.5 ( 어 )

 TJV 1.0/2C (상태감시 )

 TJV 1.0/3C (상태감시 )

블 CVVS 1.5/2C (상태감시 )

KS 시  600V 비닐  HIV (KSC 3302)

   원     : CV 6 x 3C

  : S-FTP 24AWG 4Pr

  : PE 연 비닐시  시내 블 (CPEV 0.65/5P)



5  특    사  

1) 감시시  

(1) 개  

감시시 (C.C.M.S.)는 보 집  산 어  담당하는 원격 어 (D.D.C.) 들과 단  통

신망  통하여 보  해  한다.

C.C.M.S.는 보  신 하고 연하게 행하  본    집, 하여 

보 억  주변  통하여 하는 것  고 고해상도  그 픽 과 리얼한 

감시 능과 다 한 크립트 능과 차감시    어 료     

연동 등 첨단  감시   능  갖 어  한다.

실시간  지진동  감지하여 계 비 비  단계별  차단시키고, 내 과 리 에게 

지  하는 능   실시간 지진동  감시하 , 생     시 능

 포함  동 어시 어  한다. 또한, 내  한 동 어  프 그 들과 식  

 사  프 그   능  사 하여 에 맞는 어프 그  게 할  어  

하고 REAL TIME MULTI TASKING에 한 신  한 어프 그  행  비 리에 어  운  

 극  꾀하고 동시에 리, 운 에 한  편리함  공하여  한다.

① 공 는 시  운  프 그  도우 XP  Vista  프 비  신  할  어

하 ,  도가  62.5KBPS 상 공  할  는 업체 어  한다.

② 벽한 티 킹 능  가지고 어  한 에 OA  행하  동시에 BA 비들에 해

 감시  어가 가능한 시  공 할  는 업체 어  한다.

③ 실시간 지진동  감시, 생    시 능  포함  동 어시 어  한다.

④ 공 는 시  각 비들  상태  에  감시할  어 한다.

⑤ 처리 들  듈  어 어  고  시에는 신 한 체가 가능해  한다.

⑥ 단말 어 처리 끼리도 RS-485통신  루어  원거리 통신  가능하여  한다.

⑦ 감시 어시  시간  날짜 변경  가능하고 료변경  하여  한다.

(2) 특 징

① FLASH  하여 다 나믹한 그 픽 지 .

② MMI  한 티 그 픽  .

③ DDC 포 트 상태 감시  어 ( 트  그 픽).

④   포 트  상태 시  .

⑤ 각  트 리 트   .

⑥ 사  워드 능.

⑦ nep-mocie-2007-015 능포함.

⑧  편집   어.

⑨ 가상 그룹포 트 생    어.

⑩ 각     ( , 그룹포 트, 트 리 트등).

⑪     (Real Time, Historical Trend).

⑫ 실시간 지진동 감시 능.

⑬ 지진 생  시.

⑭ 단 뉴  통한 신 한 동.

⑮ 다 한  통신 드  지원.

⑯ DDC  RS-485 또는 RS-232  한 직  통신. 

(3) 감시시  사  



① C.P.U 

ㆍ C. P. U        :  Intel Pentium Dualcore

ㆍ 주 억 량     :  1GB / 1MB 리

ㆍ 보 억 량   :  160 GB HARD DISK DRIVE  

ㆍ  타 사     :  RW-COMBO

                     한  티미 어 키보드 &  마우

                     Windows Vista

② LCD MONITOR

ㆍ 사      :  19

ㆍ 해상도  :  1280 x 1024

③ 크 프린

ㆍ 해상도       :  고 4,800 X 1,200 dpi

ㆍ 도         :  14ppm( ) / 11ppm(컬러)

ㆍ 리       :  8MB 내  RAM

④  원

ㆍ         :  1Φ2W, 220V

ㆍ    량     :  3KVA(30 )

⑤  

ㆍ 4  , 컴 

⑥ 책상  

2) 원격 어    능

(1) 마 트 러

ㆍ 감시시 과 연계 어 규  DDC 어  단독운  가능.

ㆍ 내  시계에 한 타   능(TIME/COUNT 1600개  한 , 간, 주간, 월

간, 간 , Skip).

ㆍ MMI 드  연계하여 크 그 픽  플  사  가능.

ㆍ Flash Memory  채택, 체 Firmware 능

ㆍ DDC들과 동 시간  타 동   PassWord 보 능.

ㆍ nep-mocie-2007-015 능포함.

ㆍ 실시간 지진동 계 .

ㆍ POINT LINK에 한 DDC  공

① 진단 능

ㆍ 시  상상태 시(RUN LED)

ㆍ DI/DO  상태 시 (DI/DO LED)

ㆍ Flash Memory  채택, 체 Firmware 능

ㆍ 시    Upgrade / Download 능

② 사  규 격

ㆍ Number of I/O points : 255 

ㆍ module sockets : 16

ㆍ Connector to expansion unit : yes

ㆍ Bit processing time : 2㎲

ㆍ Communicasions interfaces : 1~4

ㆍ Real-time clock : yes

ㆍ ram standard equipment : 128KBytes



ㆍ expansion (RAM, EPROM or Flash EPROM) : 512KBytes

ㆍ Earthquake Sensor (x,y,z)

ㆍ External 진동  연동 : 3Port ( 날 그/ 지  Interface)

(2) ,  듈 (In/Output Module)

① 날 그 듈 : 8Points,  태 - , , 항 

      변경   변경가능.

ㆍ 8 Analog Inputs

ㆍ AI : DC 0-20V, 4~20mA(프 그  사 가능), DC 0-10V

ㆍ RTD : PT, Nikel,

ㆍ 해능 : 12bit

ㆍ 값필  :  7.8ms,  24.2ms, 항 24.2ms

ㆍ  : ± 0.3%

② 지탈 듈 : 16Points.

ㆍ 16 Digital Inputs

ㆍ DI : source or sink operation

ㆍ 지연시간 : 8ms

ㆍ 원 : DC24V, 50mA

③ 날 그 듈 : 4Points,   변경   변경가능.

ㆍ 4 Analog Outputs

ㆍ AO : DC 0-10V, DC 0-20mA, DC 4~20mA

ㆍ 해능 : 8bit

ㆍ 원 : DC24V, 100mA

ㆍ  :  1% ± 50m V  1% ± 0.2m V

④ 지탈 듈 : 16Points.

ㆍ 16 Digital Outputs

ㆍ DO : TRANSISTOR 식  단 동

ㆍ 보 능 : 내

ㆍ 허  : DC 10~32V (1개  )

ㆍ 허  : 0.5A (1개  )

ㆍ 원 : DC24V, 50mA

3)   

(1) 트  도 검

① 검            :  Pt 1000Ω

② 검            :  -20～70℃

(2)  도 검

① 검            :  Pt 1000Ω

② 검            :  -50～150℃

(3) 필  차  

①             :  0.2 ～ 3mbar

② 보         도   :  -40～85℃

(4) 산 탄  감지

①             :  0 ~ 125PPM

②       신      :  4～20mA

(5)  동 (ON/OFF식)



①          격   :  24V AC ± 10％, 60㎐

② 각도  /  시간   :  95'± 2' / 95sec

③ 공              :  200Kg-cm (20 Nm)

④    어   신      :  ON-OFF

⑤ 하우징 보 등      :  IP 40

(6) 2  도 

① 사         도   :  0～90℃

②       신      :  SPDT

(7) 비  CONTROL VALVE 

       : 냉   

① BODY   재   질      :  BC6

②       규   격   :  PF(Pipe Threaded)

③    트      크   :  20mm

④ 허            :  16 ㎏f/㎠

(8) 비  CONTROL VALVE

       :  180℃  포  , 고  

① BODY   재   질      :  FCD45

②       규   격   :  JIS 20 ㎏f/㎠ RF FLANGE

③    트      크   :  20mm ~ 40mm

④ 허            :  20 ㎏f/㎠

(9) 비  VALVE ACTUATOR

① 공            :  24V ac ± 10％

②    비         :  9.2 VA

③ 허         도   :  -15～80℃

④    어   신      :  DC 0(2)-10V, 4~20mA

⑤ THRUST              :  2000N

⑥ STROKE              :  20㎜ 

⑦ 동     시  간     :  35 

⑧ 하우징 보 등      :  IP 54

(10) ( 뚜 식)

①          량   :  AC 250V, 5A

② 주         도   :  -10℃～+60℃

(11) ( 식)

①          량   :  AC 250V, 5A

② 주         도   :  -10℃～+60℃

(12) 지시

①              능   :  DC 4～20mA

② 주         도   :  -10℃～+60℃

(13) 브

①               원  :  AC 220V, 60㎐

②           도  :  Max. 80℃

③             :  Max. 10㎏f/㎠G

(14) 열량계

①                 :  DC 4~20mA
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